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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznel\Sa wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem profilowania i zggczania
poditaza gruntowego w ramach

Remontu ulicy Stodolnej w m. Barlinek

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokamé&mzetargowy i
Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta gruntowego przeznaczorgay utazenia konstrukcji
nawierzchni i obejmuj
- wykonanie koryta na catej szergkojezdni, chodnika lub zjazdu,

- profilowanie i zagszczenie podia gruntowego pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
(zjazdow oraz jezdni).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wsgania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kavykonanych robot oraz za ich zgodao
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” .
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podk powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh
— koparek, koparko-tadowarek.

Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdawosci
gruntu podtaa.
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4. TRANSPORT
Grunt na odkfad transportowanydzie jak w ST D.02.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00@QNVymagania ogolne”.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghic do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podiea bezpérednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podia, jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowankoryta w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane. Rozmieszczenie palikéw lub stpipowinno
umazliwia¢ nachagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszciae

Po oczyszczeniu powierzchni pogio naley sprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umeliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedaych podiga.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem bylty o co najmniegrb wyzsze ni
projektowane rzdne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
giebokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy
wymagania obowazujace dla gornej strefy korpusu, w @ koniecznej do uzyskania
wymaganych radnych wysokéciowych i zagscic warstwg do uzyskania wartoi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuow& do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakla zag:szczenia nalgy okrela¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (k)

Strefa Innych drog
korpusu Ruch Ruch
cigzki mniejszy
i bardzo od ckzkiego
cigzki (zjazdy i
(jezdnia) chodniki)
Gorna warstwa o gruloi 1,03 1,00
20 cm
Na gkbokadsci od 20 do 50
cm od powierzchni podi@ 1,00 0,97

Wilgotnos¢ gruntu podiea podczas zagzczania powinna IBy rowna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
Prowadzenie robot w okresie ujemnych temperataiizgsronione.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Poditaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu roboét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie pragstnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie¢ppodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i1 zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy mioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtza

Lp. | Wyszczegolnienie | Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw
i pomiaréw

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | ROwna¢ podizna | co 20 m

3 | R6wna¢ poprzeczng 10 razy na 1l km

4 | Spadki poprzeczne |10 razy na 1 km

5 |Rzdne co 25 m w osi i na kragdziach chodnika lup
wysokaiciowe w miejscach wtpliwych wskazanych przez

Inzyniera

6 |Zagkszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce robocgej,
wilgotnos¢  gruntullecz nie rzadziej giraz na 600 m
poditaza

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@m nie mae r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podim)

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovg
lata zgodnie z normp BN-68/8931-04.

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod& okrglony wg BN-
77/8931-12 nie powinien Bymniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ gruntu podtaa powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych
od okrdlonych w punkcie 6.2 powinny kbynaprawione przez spulchnienie delgikasci
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co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtérne gszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¥magania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogolne.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projelto\8T |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne. Odbiér powinien dyprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigpasobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy platsosi podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Cena wykonania 1 frikoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

— profilowanie poditaa,

— zaggszczenie i utrzymanie pocia,

— uporzdkowanie terenu robat,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa  mineralne. Badania. @ Oznaczanie
17 wilgotnosci
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni
planografem i tat
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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