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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS& wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z plantowaniem terenu w ramach

Remontu ulicy Stodolnej w m. Barlinek

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako DainPrzetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w poikcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia robot
zwiazanych z zagospodarowaniem terenu wzudowanej ul. Korczaka oraz
przebudowywanych placéw i obejmuj
- uzupetnienie brakow i nierbwaci terenu gruntem rodzimym,

plantowanie terenu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okre&slenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yWagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterem,
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
— piytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wogd

4. TRANSPORT
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4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialty do odtworzenia trasy urma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00MQWymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Plantowanie terenu polega na takim jego uksztatowzeby spadki poprzeczne byty
zgodne z dokumentacja projekipwraz plantowany teren nayzywat wysokdciowo do
chodnikédw i obiektdw towarzysezych. Teren nalg tak wyprofilowa&, aby jego
uksztattowanie byto zgodne z zagmiami projektowymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac
Kontrola jakdci polega na wizualnej ocenie kompletooi estetyki wykonanych
robot.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00M¥magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) plantowanego terenu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtoVvT i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhwykonania robét obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— profilowanie terenu,
— odwiezienie nadmiaru urobku,

— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyskpuja
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