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NR P.P. OPIS
Ju1 UKELAD ZASILANIA AC W ROZDZIELNICY RA
JU2 UKLAD ZASILANIA DC W ROZDZIELNICY RA
FQ1 POMIAR PRZEPLYWU WODY Z SG1
FQ2 POMIAR PRZEPLYWU WODY Z SG2
FRQ3 POMIAR PRZEPEYWU WODY NA WEJSCIU DO SUW
FRQ4 POMIAR PRZEPLYWU WODY PtUCZACEJ FILTRY
FRQ5 POMIAR PRZEPLYWU WODY NA WYJSCIU Z SUW
LRAHL1 POMIAR POZIOMU W SG1
LRAHL2 POMIAR POZIOMU W SG2
LRAHL3 POMIAR POZIOMU W ZBIORNIKU WODY UZDATNIONEJ
LRAHL4 POMIAR | SYGNALIZACJA POZIOMU W ODSTOJNIKU WOD POPLUCZ-
NYCH
LAH5 SYGNALIZACJA ZALANIA SUW
PR1 POMIAR CISNIENIA WODY NA WYJSCIU SUW
PSAL2 SYGNALIZACJA CISNIENIA WODY NA WYJSCIU Z SUW
| STEROWANIE AWARYJNE POMPAMI
TR1 POMIAR TEMPERATURY W SUW
MR1 POMIAR WILGOTNOSCI W SUW
JRC3 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY GtEBINOWEJ PG1 (SW1)
JRC4 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY GtEBINOWEJ PG2 (SW2)
JRC5 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY PLUCZACEJ NR 1 PP1
JRC6 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY PLUCZACEJ NR 2 PP2
JRC7 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY WODY UZDATNIONEJ P1
JRC8 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY WODY UZDATNIONEJ P2
EA1 AWARIA ZASILANIA ELEKTRYCZNEGO
XA1 SYGNALIZACJA OBECNOSCI CZt OWIEKA
NSA 1 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z1
NSA 2 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z2
NSA 3 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z3
NSA 4 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z4
NSA 5 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z5
NSA 6 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z6
NSA 7 | STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z7
NSA 8 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z8
NSA 9 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z9
NSA 10 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z10
NSA 11 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z11
NSA 12 STEROWANIE | SYGNALIZACJA PRZEPUSTNICY Z12
NSA 14 SYGNALIZACJA | STEROWANIE POMPY WOD POPLUCZNYCH
NSA 15 STEROWANIE | SYGNALIZACJA SPREZARKI S
NSA 16 STEROWANIE | SYGNALIZACJA DMUCHAWY D
NSA 17 STEROWANIE | SYGNALIZACJA POMPY DOZUJACEJ PD

NSA 18

STEROWANIE ELEKTROZAWORU
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Instalacja AKPiA obejmuje zestaw urzgdzen sluzacych do pomiaréw, sterowania i sygnalizacji uje-
cia i SUW.

Przedmiotem sterowania jest zesp6t urzadzen technologicznych: pompy glebinowe, pompy wody plucza-
cej, pompy wody uzdatnionej, sprezarka, elektrozawor, dmuchawa, zesp6t dozujacy, zespdt przepustnic na
filtrach. |

Oprocz sterowania wykonywane sa pomiary:

- pozioméw: w studniach, zbiorniku wody uzdatnionej i odstojniku wod poptucznych

- przeplywow: z kazdej ze studni, zbiorczy na wlocie do SUW, przeplyw wody do plukania filtréw oraz
przeplyw wody uzdatnionej do sieci

- mierzona jest temperatura i wilgotnosé powietrza w SUW.

Wykonywanie pomiaréw, sterowanie i sygnalizacja odbywa si¢ z wykorzystaniem programowalnego

sterownika logicznego (PLC) zabudowanego w szafie sterowniczej branzy AKPiA (ozn. proj. RA)

Niniejszy projekt nie obejmuje swoim zakresem algorytmdw sterowania i sygnalizacji, nalezy je

uzgodnié¢ z Zamawiajacym oraz wykonawcg technologii na etapie realizacji.

W szafie AKPiA zabudowane zostaly réwniez:

- Dotykowy, kolorowy, graficzny panel operatorski stuzacy do wizualizacji stanu SUW oraz zdalnego
recznego sterowania urzadzeniami za posrednictwem sterownika

- urzadzenia separacji galwanicznej] WE/WY binarnych sterownika

- zabezpieczenia przeciwprzepigciowe sygnaldw analogowych pomiaréw poziomu

- modem GPRS

- konwerter magistral MODBUS/GENIbus

- zasilacze 24 VDC

- listwy zaciskowe,

- obwody zabezpieczen

- przelaczniki miejsca sterowania dla sterowania przepustnicami filtréw, elektrozaworem i zespolem
dozowania

- przyciski sterownicze do sterowania rgcznego przepustnicami
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- lampki sygnalizacyjne polozenia przepustnic

- termostat i grzalka.
W dolnej czesei szafy AKPiA zostanie zainstalowany UPS.

Obwody wykonawcze uktadéw sterowania napedami elektrycznymi pomp, dmuchawy i sprezarki

zostaly wydane w czescei elektroenergetycznej projektu.

Potaczenia miedzy obwodami wykonawczymi ukladéw sterowania a szafa branzy AKPiA zostang wyko-
nane z wykorzystaniem 2 kabli (ozn. S1 i S2). Kable te stuza do przenoszenia sygnatow sterowania zdal-

nego z szafy RA do szafy Elektrycznej TG oraz sygnalizacji standw z szafy Elektrycznej TG do szafy RA.

Podlaczenia przewodow przenoszacych sygnaly miedzy cz. Elektryczng a cz. AKPiA w szafach elek-
trycznej i AKPiA wykona branza AKPiA.

W projekeie przewidziano sygnalizacje zalania SUW (obwod LAHS). Jako urzadzenie sygnalizacyjne
wykorzystano konduktometryczny sygnalizator poziomu cieczy. Sygnalizator nalezy zamontowa¢ w miej-

scu uzgodnionym z obstuga eksploatacyjna obiektu.

Pomiary poziomu zaprojektowano przy pomocy przetwornikéw hydrostatycznych.
Przetworniki nalezy dostarczyé wraz z kablem polaczeniowym oraz puszka polaczeniows. Przetworniki

pracuja w systemie 2-przewodowym z sygnalem wyj. 4..20 mA.

Pomiary przeptywu zrealizowano przy pomocy przeplywomierzy elektromagnetycznych w wersji ,,com-
pact” oraz wodomierzy z nadajnikiem impulséw (pomiary przeptywu ze studni). Z przeplywomierzy elek-
tromagnetycznych wyprowadzono sygnal natgzenia przeptywu w standardzie 4..20 mA, binarny sygnal

awarii oraz impulsowy sygnat do zliczania przeplywu.

Pomiar temperatury i wilgotnosci powietrza zrealizowano przy pomocy przetwornikéw w systemie dwu-

przewodowym z sygnatem 4..20 mA.
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Sygnalizacje poziomu wykorzystywane w ukladzie sterowania pompa wod poptucznych zrealizowano

przy pomocy ptywakowych sygnalizatoréw poziomu z wyjsciem stykowym (obw. LAHLA4).

Trasy kablowe wewngtrz SUW prowadzié¢ w korytkach stalowych ocynkowanych, perforowanych pod
sufitem. Koncowe odcinki doprowadzenia kabli do urzadzen obiektowych prowadzi¢ w teleksie alumi-

niowym 40x40 mm, konce kabli dodatkowo umiesci¢ w rurkach ostonowych.

Trasy kablowe na zewnatrz SUW prowadzié zgodnie z biegiem tras elektrycznych w tych samych wyko-

pach z zachowaniem 30 cm odstgpu. Kable umiesci¢ w rurach ostonowych.

Do programowalnego sterownika logicznego zostanie podtaczony modut GPRS, ktéry zostanie w wyko-
rzystany do sprzegniecia SUW z Systemem Monitoringu Obiektéw Gospodarki Wodnej zlokalizowanym
w OS. ,Barlinek”.

Dla celéw wizualizacji i sterowania SUW nie przewiduje sie odrebnej stacji dyspozytorskiej w 0S ,,Barli-

nek”.

Wizualizacje instalacji nalezy przeprowadzi¢ na istniejacej Stacji Operatorskiej. Wykonawca musi wyko-
naé rozbudowe istniejacej aplikacji wizualizacyjnej zrealizowanej w systemie SCADA InTouch. Zastoso-
wane rozwigzania musza zosta¢é wykonane zgodnie z wymaganiami dolaczonymi do niniejszego opraco-

wania i uzgodnione z Uzytkownikiem.
Sterowanie napedami

Dla sterowania napedami przyjeto system sterowania z wykorzystaniem sterowania
a/ lokalnego recznego z elewacji rozdzielnic RA i TG za pomocg przyciskow i przetacznikow
b/ zdalnego z PLC , przy czym w tym przypadku wykorzystywane bgda tryby ” automatyczny” oraz

reczny”, przelaczenie na tryb ,,rgczny z PLC” na panelu operatorskim.
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Sterowanie lokalne napedami pomp glegbinowych, pomp pluczacych, pomp wody uzdatnionej, sprezarki,
dmuchawy, pompy wod poptucznych odbywac sie bedzie z szafy TG, sterowanie lokalne napgdami prze-

pustnic, elektrozaworu, pompy dozujacej odbywac sig¢ bedzie z elewacji szafy RA.

Dla zespotu przepustnic przewidziano dodatkowg sygnalizacje potozen na elewacji szafy RA (oprocz
sygnalizacji na panelu operatorskim) zrealizowana za pomoca diod LED. Ma ona by¢ wykorzystywana

w przypadku awarii PLC przy r¢cznym sterowaniu instalacja.
Ze wzgledu na niezawodno$é eksploatacyjng LEDOw nie przewidziano ukiadu kontroli lampek.

Sterowanie pompami wody phuczacej oraz pompami wody uzdatnionej bgdzie sie odbywato z zastosowa-
niem przetwornic czestotliwosci. Do sygnalizacji i sterowania tych napedéw przyjeto zarowno system
konwencjonalnych sygnatébw WE/WE — analogowy sygnat sterujacy falownikiem, pomiar czgstotliwosci
réwniez za pomocg sygnatu analogowego, jak i system magistralny w wykorzystaniem protokotu MOD-
BUS RTU, za pomoca ktérego beda wymieniane pomiedzy falownikiem a PLC pozostate sygnaty - poto-

zenie przetacznika wyboru miejsca sterowania, pomiar pradu, awarie, itp.

Pompy glebinowe zabezpieczono przy pomocy zabezpieczen elektronicznych MP204 (zrealizowano w
projekcie br. Elektrycznej). Zabezpieczenia MP204 podiaczono do magistrali MODBUS RTU za pomoca
gateway’a dla magistral GENIBus/MODBUS model G100/PLC.

Binarne sygnaty WE oraz WY zostaly odseparowane galwanicznie za pomoca przekaznikéw separuja-
cych.

Do sterowania pompami wody uzdatnionej w przypadku awarii PLC wykorzystano binarny sygnat z sy-
gnalizatora ci$nienia PSAL2, kt6ry wprowadzony na wejscia falownikow uruchamia procedurg wymuszo-

nej pracy z zadana czestotliwoscia.

Konfiguracje systemu sterowania pokazano za zataczonym rysunku.
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Lp | Pelna nazwa typ i dane techniczne | Producent | Jedn. [ Ilosé
6.1. Szafa AKPiA RA

Programowalny sterownik logiczny serii Rx3i

w nast¢pujacej konfiguracji:

- jednostka centralna RX3i IC695CPU310

- modut 32 wej$¢ binarnych IC694MDL655 — 3 szt.

- modut 16 wyj$¢ binarnych IC694MDL742 — 3 szt.

- modut 16 wej$¢ analogowych 4..20 mA IC694ALG223
1. — 1 szt. GE FANUC kpl. 1

- modut 8 wyj$¢ analogowych 0/4..20 mA IC694ALG392

—1 szt.

- modut Ethernet IC695ETMO001 — 1 szt.

- kaseta IC695CHSO016 — 1 szt

- zasilacz sterownika RX3i IC695PSD040

ztacza kablowe - 1 kpl.

Graﬁczny, dotykowy panel operatorski; 12”
2 | typ IC754VGLI2CTD, wraz z kablem GRFANLL adt
3. |Zasilacz buforowy 24 VDC, typ PWS-100RB, 100 W POLWAT szt. 2
4. |Przekaznik separacyjny PLC-RSC/24DC/21Au PHOENIX CONTACT | szt. 80
5. |Przekaznik separacyjny PLC-RSC/24DC/21 PHOENIX CONTACT | szt 40
6. | Wylacznik réznicowo-pradowy typ 30mA , 40 A SZt. 1
7. | Wylacznik instalacyjny C2 szt. 9
8. | Wylacznik instalacyjny B6 szt, 3
9. | Bezpiecznik topikowy 10A z podstawg Szt. 1
10. | Zacisk listwowy do 2,5 mm?2 szt. 186
1 Zacisk listwowy bezpiecznikowy do 2,5 mm?2 z wkladka g 48

" | aparatowg szybkg 1A (2A) )

Ochronnik przepigciowy typ Blitzductor CT MOD ME30
12. + BCT BAS DEHN kpl. A

Przekainik z gmazdem
13. 4P, 230 VAC : RELPOL szt. 2

Przekaznik z gniazdem
14. 4P, 24 VDC RELPOL szt. 2

Przekaznik z gniazdem
18, 2P, 230 VAC RELPOL szt. 1

Przekaznik z gniazdem
16. 2P, 24 VDC RELPOL szt. 1

Grzalka 60 W
LZ. + ternas LEGRAND kpl. 1
18 Gniazdo 230 VAC, 10 A do montazu na szyng¢ - 1
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Lp | Pelna nazwa typ i dane techniczne | Producent | Jedn. | Ilogé
6.1. Szafa AKPiA RA
Przelgcznik miejsca sterowania
19 |3 pozycje stabilne LOKALNE-0-ZDALNE szt.2 2
Ze stykiem pomocniczym zwartym w potozeniu ZDALNE
Przelgcznik miejsca sterowania
20 3 pozycje stabilne ZDALNE-0-LOKALNE ol 5
1 pozycja niestabilna START )
Ze stykiem pomocniczym zwartym w polozeniu ZDALNE
2 Przycisk sterowniczy podwoijny o7k 12
Zamknij/Otworz niestabilne ]
Dioda LED w oprawie
22 |10 mm podwdjna szt. 12
Czerwona/zielona
23 |UPS 750V A; 10 minut ORVALDI szt. 1
25 | Gateway G100/PLC Grundfos szt. 1
Drobne materialy montazowe i osprzet (linka Cu, korytka
25 | winidurowe, trzymacze, oznaczniki, ztacza do kabli siecio- kpl. 1
wych, itp.)
26 |Obudowa kompletna 2000x800x400 metalowa, wolnosto-
jaca
z cokolem 100 mm
z plytg montazowg kpl 1
drzwi wyposazone w klamke j
IP55
Wyposazona w o$wietlenie wewngtrzne
Kolor bezowy ( uzgodnié na etapie realizacji)
Lp Pelna nazwa typ i dane techniczne Producent Jedn. | Ilosé
6.2 Kable i1 osprzet kablowy
1. |LiYCY 2x1 5 m
2. |LiYCYp 2x2x0,5 25 m
3. |LiYY 2x1 10 m
4. |LiYY 3x1,5 256 m
5. |LiYY 4x1 278 m
6. | YKSLY 30x1 10 m
7. |YKSLY 3x1 170 m
8. |YKSLY 5x1 30 m
9. |YKSLYekw 3x1 285 m
10. | YKSL Yekw 4x1 16 m
11. | YKY 3x1 26 m
12. | YKY 3x1.,5 zo 90 m
13. | YKY 5x1 54 m
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Sanitarnej ,,KRENON” ; - Nr projektu
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Lp | Pelna nazwa typ i dane techniczne Producent | Jedn. | Tlog¢ |
6.2 Kable i osprzet kablowy c.d.
14. | Korytko kablowe z pokrywa 200 mm m 12
15. | Korytko kablowe z pokrywa 200 mm m 12
16. | Korytko kablowe z pokrywa 100 mm m 10
17. | Korytko kablowe z pokrywg 50 mm m 11
18. | Telex aluminiowy 40 mm m 40
19. |Rura ostonowa winidurowa gietka 16 mm m 100
20. | Rura ostonowa AROT DVK75 m 80
21. | Rura ostonowa AROT DVK110 m 33
22. | Opaski kablowe i oznaczniki kablowe kpl. 1
Lp | Pelna nazwa typ i dane techniczne Producent | Jedn. |Ilo$é
6.3 Urzadzenia obiektowe
1. | POZYCJA REZERWOWA
Hydrostatyczny przetwornik poziomu
Typ: SG16/teflon/
2. | 0-10 m H20/L=30 m/PZH TR LT R szt | 1
Zakres: 0..10 m H20
Syg. wyj. 4..20 mA
Hydrostatyczny przetwornik poziomu
Typ: SG16/teflon/
3. |0-10 m H20/L=30 m/PZH P, ABLEZENG sot. | 1
Zakres: 0..10 m H20
Syg. wyj. 4..20 mA
Hydrostatyczny przetwornik poziomu
Typ: SG16/teflon/
1 0-4 m H20/L=15 m/PZH Prod. APLISENS " 5
" | Zakres: 0..4 m H20 i
Syg. wyj. 4..20 mA
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Nr projektu
MS-9.11.1/1

Pelna nazwa typ i dane techniczne

Producent

| Jedn. | Tloéé

6.3 Urzadzenia obiektowe c.d.

Przetwornik ci$nienia
Typ:MBS33

Zakres : 0-10 Barg
Zasilanie: 10..30VDC
Sygnat: 4..20mA
Przylacze : G 12 M

Prod. DANFOSS

szt. 1

Przeplywomierz elektromagnetyczny
w wersji kompaktowej

Czujnik pomiarowy typu MAG 5100W
Kolnierze wg DIN2501

PN16, DN50

Elektrody:AISI 316Ti

Przetwornik typu: MAG 6000

Stopien ochrony IP 67

Syg. wyj. 4..20 mA

Zasil. 230V/50Hz

Prod. SIEMENS

szt. 1

Przeplywomierz elektromagnetyczny
w wersji kompaktowe;j

Czujnik pomiarowy typu MAG 5100W
Kotlnierze wg DIN2501

PN16, DN8O

Elektrody:AISI 316Ti

Przetwornik typu: MAG 6000

Stopien ochrony IP 67

Syg. wyj. 4..20 mA

Zasil. 230V/50Hz

Prod. SIEMENS

kpl. 2
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Nr projektu
MS-9.11.1/1

Lp |

Pelna nazwa typ i dane techniczne

Producent

| Jedn. | Ilog¢

6.3 Urzadzenia obiektowe c.d.

Konduktometryczny sygnalizator poziomu

Typ: KSP-1

Sygnalizator KSP-1 z elektronikg

przy czujniku do sygnalizowania jednego poziomu.
-dwie elektrody ze stali 0H18N9

o dtugoscei 1000 mm

-zasilanie 24 VDC

-konsolka do zamocowania sygnalizatora

Prod. NIVOMER

Sygnalizator ci$nienia
Typ:RT
Zakres: 0... 6 Barg

Prod. DANFOSS

szt. 1

10.

Plywakowy sygnalizator poziomu
Typ: PSP
z kablem dlugosci 10 m

Prod. NIVELCO

SZt. 2

11.

Czujnik Pt100w oslonie
Typ:AR-102-Pt100-A-3-20

Prod. APAR

szt, 1

12.

Dwuprzewodowy przetwornik temperatury
w obudowie do montazu na szynie.
Typ:AR580/Pt100/0...40 C/4..20 mA

Zakres : 0-40 C

Zasilanie: 10...30VDC

Sygnatl: 4...20mA
(montowa¢ w szafie RA)

Prod. APAR

szt. 1

13.

Przetwornik wilgotnos$ci wzglednej
Typ:AR250/J2

Zakres : 0-100%

Zasilanie: 24VDC

Sygnatl: 4..20mA

Prod. APAR

szt. 1

14.

Puszka polaczeniowa

z tworzyw sztucznych, kompletna z listwa zaciskowa 20-
zaciskowg oraz dtawikami kablowymi

Typ RK9064Z

HENSEL

Szt. 2
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Lp | Pelna nazwa typ i dane techniczne | Producent | Jedn. | Ilo§¢
6.4 OPROGRAMOWANIE

Aktualizacja oprogramowania aplikacyjnego stacji opera-
1. |torskiej systemu monitoringu obiektéw gospodarki wodnej WYKONAWCA kpl. 1

w O.S. , Barlinek”
5 Oprogramowanie aplikacyjne PLC#1 WYKONAWCA kpl. 1
3 Oprogramowanie aplikacyjne panela operatorskiego OP#1 WYKONAWCA kpl. 1
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Sanitarnej ,,KRENON” 7.LISTA KABLI Nr projektu
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Nr kabla Typ kabla Od Do Diugo$¢ [m]
F1M1 YKSLY 3x1 RA FE1/FT1 40
F2M1 YKSLY 3x1 RA FE2/FT2 110
L1M1 YKSLYekw 3x1 RA LT1 40
L2M1 YKSLYekw 3x1 RA LT2 110
L3M1 YKSLYekw 3x1 RA LT3 15
L4M1 YKSLYekw 3x1 RA LT4 30
P1M1 YKSLYekw 3x1 RA PR1 10
MODBUS-M1 | LiYCYp 2x2x0,5 RA TG 5
GENIbus-M1 LiYCY 2x1 RA TG 5
X1M1 LiYY 4x1 RA XT1 6
F3S81 YKY 3x1,5 zo RA FT3 26
F3M1 YKSLYekw 3x1 RA FT3 26
F3M2 YKY 5x1 RA FT3 26
F4S1 YKY 3x1,5 zo RA FT4 18
F4NMA1 YKSLYekw 3x1 RA FT4 18
FAM2 YKY 5x1 RA FT4 18
F531 YKY 3x1,5 zo RA FT5 10
F5MA1 YKSLYekw 3x1 RA FT5 10
F5M2 YKY 5x1 RA FT5 10
P2M1 YKY 3x1 RA PSAL2 10
P2M2 LiYY 2x1 RA TG 5
P2M3 LiYY 2x1 RA TG 5
J5MA1 LiYCYp 2x2x0,5 RA TG 5
J6M1 LiYCYp 2x2x0,5 RA TG 5
J7M1 LiYCYp 2x2x0,5 RA TG 5
J8M1 LiYCYp 2x2x0,5 RA TG 5
N1M1 LiYY 3x1,5 RA Z1 20
N1M2 LiYY 4x1 RA Z1 20
N2M1 LiYY 3x1,5 RA Z2 20
N2M2 LiYY 4x1 RA Z2 20
N3M1 LiYY 3x1,5 RA Z3 23
N3M2 LiYY 4x1 RA Z3 23
N4M1 LiYY 3x1,5 RA Z4 23
N4M2 LiYY 4x1 RA 74 23
N5M1 LiYY 3x1,5 RA Z5 23
N5M2 LiYY 4x1 RA Z5 23
N6M1 LiYY 3x1,5 RA Z6 23
NE6M2 LiYY 4x1 RA 76 23
N7MA1 LiYY 3x1,5 RA Z7 18
N7M2 LiYY 4x1 RA Z7 18
N8M1 LiYY 3x1,5 RA Z8 18
N8M2 LiYY 4x1 RA Z8 18
NOMA1 LiYY 3x1,5 RA Z9 22
NOM2 LiYY 4x1 RA Z9 22
N10M1 LiYY 3x1,5 RA Z10 22
N10M2 LiYY 4x1 RA Z10 22
N11M1 LiYY 3x1,5 RA Z11 22
N11M2 LiYY 4x1 RA Z11 22
N12M1 LiYY 3x1,5 RA Z12 22
N12M2 LiYY 4x1 RA Z12 22
N17S1 YKY 3x1,5 zo RA ZESPOL DOZU- 16
JACY
N17S52 YKY 3x1 RA JB701/ZESPOL 16
DOZUJACY
N17M1 YKSLYekw 4x1 RA JB701/ZESPOL 16
DOZUJACY
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Nr kabla Typ kabla Od Do Diugos$e [m]
N18S1 YKY 3x1,5 Zzo RA EV 20
N18M1 YKSLY 3x1 RA EV 20
L5M1 LiYY 4x1 RA LSH5 16
L4M2 YKSLY 5x1 RA JB504.2 30
M1M1 YKSLYekw 3x1 RA MT1 13
T1M1 YKSLYekw 3x1 RA TE1 13
S1 YKSLY 30x1 RA TG 5
S2 YKSLY 30x1 RA TG 5
S4 YKY 3x1,5 Zzo RA UPS 2
S5 YKY 3x1,5 Zzo RA UPsS 2
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Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 6.02.23003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr47/2003 poz.401)

Roboty elektryczne mogg byé wykonywane pod nadzorem osoby posiadajacej uprawnienia do wykony-
wania powyzszych robd6t (samodzielna funkcja techniczna — kierownik budowy). Pracownicy wykonujacy
prace elektroenergetyczne przy urzadzeniach ,instalacjach i sieciach w zakresie montazowym , kontrolno
— pomiarowym itp. winny posiada¢ aktualne i odpowiednie do zakresu wykonywanych prac i stanowiska.




SPOLKA WODNA ‘PLONIA'
ul. Fabryczna 4, 74-320 Barlinek
NIP 597-10-00-732, REGON 210230186,

AR rEec tel./fax: 7462100, 7479198; pogotowie 24h tel: 7479197

Czescé L.

Wytyczne dla projektu techniczhﬁgo
SUW Moczydlo.
Brania elektryczna i AKPiA

Wymagania dla ukladéw elektrycznych.

Instalucje powinny by tak zaprojektowane, aby zapewnlaly ergonomiczne i bezpleczne wykonywanie
czynnodci eksploatacynych gbstudze bez kwalifikacji elektroenergetycznych.
2. Zaprojektowad rozdzielnice, aby spelnialy nastepujace wymagania:
a) warunki srodowiskowe — stopied ostony P44 [ub wyzszy, klasa ochrennosel I, lub L
b obudowa — tworzywo sziuczne lub blacha staldwa, aluminiowa, zabezpieczone przed korozja i
dziataniem promient UV (gwarancja 3 lat),

3
o

bhp - trwale wydzielony przedzial obstugowy dila pracownikow bez kwalitikag)i

elektroenergetyeznyeh (IP30)

d) klimat —stabilizacia wilgotnoscl 1 femperatury za pomocyg wentylacji i elelarycznezo
OErZewacza automalycznego

e) wyposazenje przedziatu obslugowego: elementy manewrowe lacznikdw, pola adezytowe
miernikdw, wskatnikow i sygnalizatordw.

£y wyposazenie przedzialu serwisowego rozdzielnicy elekirvenergetycznej w abwody niezbedne
do realizowania nastgpujgcych funkeji:

-

®

T

.

zasilania rezerwowego z przewoznego zespolu pradetwirczege w ukladzie STR (sied TN-8,
przytacze 63IAM00V),

pomiary parametrdw elekiroenergetyeznych migrnikiem fablicowym {(migdzyfazowe |
fazowe napigeia t prady, moc, energia czynna, energia bierna),

ochrany urzadzen elekirvezaveh | teleinformatycznyveh przed skutkami przepigé (kar B=C,
Dy,

ochrony prred ebnizeniem napiecis, asymetrig napiet, zmiang kolejnodel faz,

blokady jednoczesnego rozrucha pomp,

ochrony silnikdw pomp przed asymetria praddw, przeciafeniem, niedociazeniem
{wytgerniki siinikowe, élektroniczre preekainiki nadeoreze lub blokd porsiarowe
przeksztabidikow czgstotliwoded),

regulacii obrotéw silnikéw pomp. Liczba przetwornikow czestwotliwosei rdwna liczbie pomp
glebinowych. Preferownna klasa uszadzend: Danfoss VLT6000.

zasilania urzadzed potrzeb wlasnyeh,

¢ wyposazenie przedzialu serwisowego fozdzieinicy AKPIA w obwody niezbedne do
lizowania funkeji okreslonyeh w czesel I, 4 wszezegblnosel wi

sterownik PLC, z adpowiednin Hezba portdw welwy, interfejséw sietlowyehii
aprogramowaniem. Preferowana klasa urzadzen: GE Fanuc.

kolorowy panel dotvkowy o preekataej min. 6, 32 tvé. kolordw, z obshuga trendow,
Preferowana klasa urzadzenia: GE Fanue, szipmw

zbezpieczenia urzadzed wykonawezych automaiyki,

instalacie naplecia pwarntowanego 24Vde

Projekrowat uklad pomiarowo- rozliczeniowy energll zgodnie z warunkami okreslomymi przez

&
L]
%
W
H
dostaweg,
4,

Projektowad odwistlenie sziuczae pomieszezed SUW i terenu o wymaganym pozidmis natgzenia.
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Czeéé Il. Wymagania dla uktadéw automatyki kontrolno- pomiarowej.

1. Projektowaé¢ SUW do pracy w trzech trybach automatycznej regulacii.
«  Tryb podstawowy - regulacja stato ciénieniowa w ukladzie pracy naprzemienno réwnolegie] pomp,
z automatyczna zmiang pompy podstawowej w funkeji czasu pracy pompy.
- Tryb ekonomiczny — utrzymywanie cisnienia w okreslonym zakresie.
. Tryb g=const. - utrzymywanie przeplywu w okreslonym zakresie.
. Tryb przeciwpozarowy (jesli wymagany) — uzyskanie wymaganego przeplywu z lokalnym
zalaczaniem trybu (zewngtrzna elewacja budynku suw) i sygnalizacja.

2. Projektowaé SUW do pracy w trybie pélautomatycznym, pozwalajacym utrzymywaé ci§nienie w
zadanym zakresie w przypadku awarii ukladu automatycznej regulacji. Tryb zalaczany samoczynnie.
3. Projektowaé SUW do pracy z automatycznym dozowaniem podchlorynu sodu w funke]i przeptywu oraz

z sygnalizacja awarii uldadu dozowania { braku plynu.

4. Projektowaé mozliwo$¢ recznego sterowania kazdym z urzadzen, bez udziatu ukladéw automatyezng

egulacji (sterownika, panel wiziializacyjny)

5. Projektowad dla kazdego z technologicznych urzadzen wykonawczych, trzy tryby pracy z ich
nastepujaca gradacjy: LOKAL>MANU>AUTO, gdzie: LOKAL — sterowanie manualne z obiektu,
MANU — sterowanie manualne zdalne, z Centralnej Dyspozytorni, AUTO ~ wykonywanie algorytmy
przez sterownik.

6. Projektowaé nastgpujace stany dla odpowiednich urzadzen technologicznych z ich ustalong gradacia;

‘ dtrpomprgicbisewyeh (REMONT> WARIA=PRACA>POSTOJ, gdzie REMONT to stan

ustawiany reczaie lokalnie 1 €.

dla przepustnic i zasuw z napgdem silnikowym:

REMONT>A WARIA>OTWIERANIE/ZZAMYKANIE>OTWARTY/ZAMKNIETY
. dla zawordw z napgdem elektromagnetycznym:

OTWARY/ZAMKNIETY
. dla pozostatych urzadzed: REMONT>AW ARIA=PRACA>POSTOJ
- dia firéw: REMONT>FILTRACIA/PLUKANIE

7. Projektowaé mozliwosé zmiany trybéw LOKAL/AUTO, oraz standw urzadzed z poziomu panely

wiznalizacyinego 1 elewac]i rozdzielnicy AKPIA,

8. Projektowaé mozliwosé edycji parametréw przez panel wizualizacyjny.
9. Projekrowaé z Centralne] Dyspozytorni. mozliwos¢ zmiany trybdw MANU/AUTO, standw urzadzed 1

parametrow.
10. Projektowaé dwukierunkowg wymiane danych {protokdl MODBUS) w sieci UPRS ze stalym numerem
APN, realizowana za pomoca modernu rodziny MT firmy AB-Micro Warszawa. {karte sim dostarezy

SW 'Pionia).
L1. Projektowaé realizacje niZzej wymienionych pominrew.
Spasab realizach
Pl e Farkeri . V omssmns s b
¥ et ; pansl wizuglizacyfny ; g?'?mtj.a ' ’)"f'_”eh"”"f‘ trasinisi o SCADA
£ ¥ L edewagn .hlfl(}flika S4TE -
‘1. Pomiar daty i ¢zasu obiekiowego, format: DD-MM-RRRR  Nie ! Tak.
(HH:SS ;
12, Pomiar snergii elelaryczag] czynng)  Nie. format: XXXXX [ Tak.
; {napiecie misrzone dla energetyki HkWh] z edycia :
zawedows] t agregaty, prad tylko dla {
gnergenyki zawodowe]) ;
3, Pomiar mocy czynng] | Nis. format: XXX [kW]  Tak.
4 Pominr dredniege napigsia ‘Nie. Cformat XXX [V] Tak
siedzy Fazowego dla 3z f _

8, Sygnalizacia stanu BRAK_ZASILANIA® Tak. | Mie. i Tak.
{niewlasciwe poziomy napi¢c, lub : :
kolejnosé far na zasilaniu 2 energetyki
zawodowe b

6. Sygnalizacia stanu i Nie. " Akustyczna. Buzzer | Nie.
‘ AGREGAT_QDETAW i S0dB na
{zasilanie zagregaty pradvtwérezego, | ‘ lelewaci budynku |

i
-
Lnp
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Sposdl realizacfi

e Opis funicjt. e elewacja rozdzielnicy, | ;i
panel wizualizacyfny e Sty e i trangmisie do SCADA
przy whasciwych poziomach napiegd i SUW
kolejnosci faz na zasilaniu z energetykd
zawodawe]) ,
7. Pomiar cisnienia na wyjdein suw (sonda | forman XX [MEPz] Nie Tak.
hydrostatyczna) ;
‘8. | Sygnalizacja blednego pomiaru Tak. ' nie TFak.
 cidnienia na wyjiciu suw. .
S. | Pomiar przeptywu na wyjSclu suw format: XX, X [m'/h) Nie.  Tak.
{przeptywomierz eloktromagnetycany) | ‘ i _
10.  Pomiar objgtodel na wyjsciu suw format XXXXX [m']z Nie. I’:ik
[przeplywomierz elektromagnetyezny) | edyeia
11, | Sygnalizacja bigdnego pomiary Tak. Nie
:  objetodei na wyjsciu Suw
3 1%, Pﬁmmr przephywn wéd pophucznych formar: XX, X [m¥h] Nse
| i (przeplywomierz elektromagnetyczny) g
I3. : Pomiar objetosei wid paptucznych format XXXXX [m’] 2 Nie. Tak:
(przeptywomierz elekiromagnetyczny)  edveja .
- 14. | Sygnalizacja blgdu-pomian objetosei | Tak. Nie. Tk,
. wad poplucznych E
15, Pomiar poziomu fustra wody wstudni format: XX, XX [m] Nie. Tak.
: (sonda hydrostatyczna) i
| 16, | Pomiar objetosei wody ze studai ' format: XXXXX [m'] z g Nie  Tak.
' (wodamierz mechaniczny z wyjsciem | edyeja '
Himpulsowym?} ‘
7. i-Sygnaﬁmcja. bi¢dnégo pomidru {Tak, | Nie [ Tak.
: “objetodel ze studnl. ! :
18, Pomiar czasu pracy pompy glebinowey. format; XXXXX [B]z  Nie [k,
: ‘edycia
19, Pomiar pradu pompy glebinowef. iFom‘-.at: XXX [A] | Nie. s Tak.

Czesé lll. Wymagania w zakresie systemu sygnalizacji wlamania i

napadu (sswin).

T e

‘Svstem zaprojektowad w oparciu o centralg alarmows typu SA (Satel).
Zaprojektowaé ochrone z podziatem na dwie strefy: wewngtrzng, obgjmujaca obudowy studni

glebinowych, oraz wewnetrzaa, obejmujaca pomieszezenia suw (kontakirony, czujniki ruchu, czujnik

sthiczeniowy).

fad
B

-

LV

Czesé IV, Wymagania dodatkowe,

[ Sposcb realizacji przedstawionych wymagai konsultowaé na biezaco z W ‘Plonia’,

Zaprojektowaé wlaczenie przekagnikow strefowych do systemu AKPIA
Na zewhdtrz obiektu, zaprojeltowad sygnalizator optyczno- akustyezny.
Caty system powinien spetaiad wymogi klasy SA2, lub wyzszzj.

2. $W'Plonia' zastrzega mozliwose rozszerzenia funkeji antomatyki pomiarowa).

t

Mirastoe Caechowskich
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