D-01.02.03
WYBURZENIE OBIEKTOW
BUDOWLANYCH




Specyfikacja Techniczna ,, Przebudowa ul. Jeziornej w Barlinku —etap 11~

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych, ktére zostana wykonane w ramach przebudowy
ul. Jeziornej w Barlinku — etap I1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych. Roboty te obejmuja rozebranie budynku garazowego.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogob6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog, ogrodzen i przepustow
moze by¢ wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki, ciagniki
— ladowarki,
— zurawie samochodowe,
— mloty pneumatyczne,
— koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w zaleznosci od
warunkow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe budynku garazowego obejmuja usuni¢cie z terenu budowy
wszystkich elementow budynku, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie i recznie w sposob okreslony
w Dokumentacji Projektowej 1 ST lub przez Inzyniera. Materiat z rozbidrki staje si¢
wiasnoscia Wykonawcy.

Elementy 1 materialy, ktére zgodnie z ST staja si¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny
by¢ usunigte z terenu budowy i odwiezione na sktadowisko Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow budynku znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggscié
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych w tym usunigcia resztek konstrukcji budynku i gruzu z pasa robdt ziemnych.
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Zaggszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach
konstrukcji budynku powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00
,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiorka obiektow budowlanych jest:
- m® (metr kwadratowy) rozebranej konstrukcji stropodachu i odnosi si¢ do materiatu
obmierzonego przed rozebraniem,
-m (metr szeScienny) rozebranych elementéw konstrukcyjnych budynku tj. $cian wraz z
oknami i drzwiami, posadzek i ptyt betonowych, fundamentéw i odnosi si¢ do materiatu
obmierzonego przed wyburzeniem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9. Podstawa platnosci sa wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej
z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera.

9.2. Cena jednostki obmiarowej zgodnej z dokumentacja projektowa

Cena wykonania robdt obejmuje:

— wyznaczenie obiektu przeznaczonego do rozbiorki,

— oznakowanie robot,

— odlaczenie przytacza elektrycznego zasilajacego budynek,

— rozebranie i wyburzenie obiektu budowlanego,

— zaladunek 1 wywiezienie materialdow z rozbiorki na skladowisko Wykonawcy
zaakceptowane przez Inzyniera,

— zasypanie doldow po usunigtych obiektach z zaggszczeniem do uzyskania Is > 1,00
wg BN-77/8931-12 [1],

— wyrdéwnanie podioza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

2. Ustawa z dnia 27.04.2001r. ,,O odpadach” (Dz.U. nr 62 z dnia 20.06.2001r. poz. 628)
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